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Tentti 14.12.2011
Mika Salo
Laskinta ei saa k#yttdd tentissa

1. Médrittele lyhyesti seuraavat kisitteet:

a) Konekommutoitu virtavilipiirillinen tahtikonekdyttod (padvirtapiiri)
b) Hiirididen kapasitiivinen kytkeytyminen

c) Janniteohjattu vektorisddtojdrjestelma

d) Tasavirtamoottorin mekaaninen aikavakio

e) Mikrokontrollerin ajastinyksikon watchdog -toiminto

f) Epésuora vektorisiato

2. Jannitevilipiirilliselld suuntaajalla syotetyn, virtaohjatun ja suoraan vektorisddtoon perustuvan
oikosulkumoottorin vektorisdddon periaate ja toteutus roottorivuokoordinaatistossa (siséltden
tarkeimmit yht&lot ja sddtdjarjestelman lohkokaaviomuodossa)

3a) Selitd lyhyesti uppomagneeteilla varustetun kestomagneettitahtimoottorin
yleisimmin kéytetty sdétdperiaate roottorikoordinaatistossa.
3b) Selitd lyhyesti resolverin rakenne ja toimintaperiaate.

4. Ali- ja ylisynkronisen liukurengaskonekdyton rakenne, toimintaperiaate sekd
s8ito staattorivuokoordinaatistossa (perusperiaate).

5. Jannitevélipiirillisen PWM-verkkosuuntaajan sdét6 verkkojénnitteeseen sidotussa

koordinaatistossa (sdddon perustana olevat yhtélot sekd sddtdjdrjestelmd lohkokaaviomuodossa).




