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DEE-34010 Sihkokiyttojen mallintaminen

Tentti 7.1.2015
Mika Salo
Tentissd saa kéyttdi omaa ohjelmoitavaa laskinta

1. Esiti oikosulkumoottorin avaruusvektorimalli 20 Hz taajuudella pyorivéssd koordinaatistossa
(jannite-, vuo-, momentti- ja liikeyhtilot) ja piirré janniteyhtdldihin perustuva sijaiskytkentd. Selitd
miten mallintaisit moottorikéyton Simulink-ohjelman avulla.

2. Liukurengasmoottorin roottoripiirid syStetdan tasavirralla, jolloin roottorivirran avaruusvektori
roottorikoordinaatistossa on ir =1 0e'’A. Roottori pyorii staattoriin ndhden kulmanopeudella
w=-314rad/s. Ajanhetkelld t=0 roottorikoordinaatiston reaaliakseli on samansuuntainen
stationgirisen koordinaatiston reaaliakselin kanssa. Muunna roottorivirran avaruusvektori
staattorikoordinaatistoon komponenttimuotoon (A-B) aj anhetkelld t=15ms ja laske vastaavat
vaihevirtojen (z,s,t) arvot.

3. Esité pintakiinnitteisilld magneeteilla varustetun kestomagneettitahtimoottorin, uppomagneeteilla
varustetun kestomagneettitahtimoottorin seké reluktanssitahtimoottorin avaruusvektorimallit
(jannite-, vuo-, momentti- ja liikkeyhtilot) roottorikoordinaatistossa komponenttimuodossa (d-q).

4. Johda virtavilipiirillisen suuntaajan verkkosillan avaruusvektorimalli (kytkentavektorit)
lshtien liikkeelle yksittdisen kytkimen kytkentétilan mééritelméastd

5. Esitd kompounditasavirtakoneen (long-shunt compound de machine) dynaaminen malli (jénnite-,
momentti- ja liikkeyhtdlst). Miten mydtd- ja vastamagnetoidun kompoundikoneen momenttikdyrét
poikkeavat toisistaan?



