ACI-20090 Mallinnus ja simulointi
Tentt 21.5.07, 5 op. Matti Vilkko

1.) Selviti menetelmii, joiden avulla fysikaalisen mallinnuksen tuloksena saatavaa mahdollista
monimutkaista mallia voidaan yksinkertaistaa?

2.) Signaalin spektrin estimointi
3.) Virtausprosessia kuvaava dynaaminen malli on:
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Miki on tilan arvo stationdaripisteessi, kun sisidnvirtaus on #,

4.) Heilurin litkettd voidaan kuvata seuraavalla differentiaaliyhtalslla

%+0.035]%| + 477 sin(x) =0
Piirra Simulink-simulaattori, jonka ulostulona heilahduskulma x.

5.) Piirra Simulink-simulaattori seuraavan differentiaaliyhtilén kuvaamalle jirjestelmille, kun ohjaus
u on sinimuotoinen, z askelmainen hairié ja ulostulona halutaan x; ja x,.
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Huom! »
Liitteena Simulink-lohkot.



