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1 .) Selvitä menetelmia, joiden avulla Srsikaalisen mallinnuksen tuloksena saatavaa mahdollista 
monimutkaista mallia voidaan yksinkertaistaa? 

3.) Virtausprosessia kuvaava dynaaminen malli on: 
7 

Mikä on tilan arvo stationaäripisteessä, kun sisaänvirtaus on uo 

4.) Heilurin liikettä voidaan kuvata seuraavalla differentiaaliyhtälölla 

Piirra Simulink-simulaattori, jonka ulostulona heilahduskulma x. 

5.) Piirra Simulink-simulaattori seuraavan differentiaaliyhtälön kuvaamalle järjestelmälle, kun ohjaus 
u on sinimuotoinen, z askelmainen häiriö ja ulostulona halutaan x, ja x,. 

Huom ! 
Liitteenä Simulink-lohkot. 


